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研究摘要

本計畫結合台大造船系及龍德造船公司在水下作業及船舶系統

之研發經驗和人力，使用自行研發之遙控式潛艇，及自行建造之作業

船及吊裝、作業設備，組成一個工作團隊，並藉由港灣中水下檢測作

業程序之施行，探討適當的作業程序，在不使用潛水人員的前提下，

完成所設定之工作目標，並蒐集到可用的資訊。此外，有鑑於一般商

品遙控式潛艇多不具有水下定位的能力，本計畫經由港灣測試，驗證

配備水下定位儀器之遙控式潛艇具有增進工作效率、提高資料可信度

等優點。藉由本計畫之執行，可達到提升學界、產業在水下技術的實

務能力，達到人才培育、技術生根的目標。

人才培育成果說明

台大造船系的學生獲得遙控潛艇系統在海域作業的經驗，有助於

研究工作之精進。龍德造船公司的參與人員獲得對遙控潛艇系統設計

之完整認識，瞭解水下作業之需求及重點，可以此為基礎，進一步建

立水下作業的能力。

技術研發成果說明

1. 結合自行研發之遙控潛艇系統，及自行建造之工作船系統，從事



水下檢測作業可行性之確認。

2. 建立遙控式潛艇從事港口水下檢測作業程序。

3. 結合學校、產業界人力、技術、設備等，完成一個有用的系統，

並建立作業程序，藉由實測，取得操作經驗。

技術特點說明

水下成像為港口施工、測量、打撈、環保等資料蒐集工作之必備

要件 2.潛水人員受限於水深、水流強度及其體能限制。3. 使用遙控

式潛艇為水下檢測工具，工程人員可以獲得正確的定位及量測資訊。

4.本計畫以水下成像為目標，並且以碼頭等水下結構物之表面觀測為

計畫成果之驗證。

可利用之產業及可開發之產品

遙控式潛艇（ROV），主要用於海底石油開發生產，也用於海底

管路、海底纜線、打撈、港埠設施的調查或簡單的維修、飛機失事的

水下搜索等用途。

推廣及運用的價值

遙控式潛艇相關技術在提昇港灣設施水下檢測工作效率、解決目



前港灣水下檢測工作所遭遇的困難問題上具充分應用價值，而台灣四

周海域有強大海流經過，港灣及河口之水質混濁，直接向外國採購之

水下載具未必適用。

本計畫所完成之作業系統，其定位控制、路徑追蹤、影像伺服等

功能，在可行性上已得到初步驗證。配合作業船、大型吊具、及有經

驗的操作人員，已達到實用的階段。在不使用潛水人員的情形下，能

完成所設定程序，並蒐集到水下影像資訊。由於一般商品遙控式潛艇

多不具有水下定位的能力，本計畫證明配備水下定位儀器之遙控式潛

艇具有增進工作效率、提高資料可信度等優點。
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